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 O P I S 

 

do tematu : Projekt programowo-ruchowy sygnalizacji świetlnej 
wzbudzanej w ciągu drogi powiatowej nr 5002 S 
(ul. B. Chrobrego) w Wodzisławiu Śląskim. 

 
 

I. ORGANIZACJA RUCHU 

1. Dane ogólne 

1.1 Podstawa opracowania : 
− Umowa zawarta między Powiatem Wodzisławskim a Biurem Studiów i Projektów 

Komunikacji Sp. z o.o. w Katowicach.  

1.2 Cel opracowania : 
− Projekt sygnalizacji świetlnej wraz projektem docelowej organizacji ruchu na przedmiotowym 

przejściu dla pieszych. 

1.3 Materiały wyj ściowe : 
− podkład mapowy, 
− inwentaryzacja organizacji ruchu, 
− obowiązujące normy i przepisy  

1.4 Zakres opracowania części ruchowej  : 
− pomiary ruchu 
− analiza ruchu na wybranych przejściach dla pieszych. 

2. Pomiary ruchu . 
Pomiary ruchu przeprowadzono dla typowych dni roboczych w godzinach 06:00 - 18:00. 

Pomiary przeprowadzono metodą notowania ręcznego, w interwałach 15 min. z uwzględnieniem 
struktury rodzajowej i kierunkowej. 
 Do przeliczenia pojazdów rzeczywistych na umowne przyjęto następujące współczynniki: 
 - samochody osobowe i dostawcze  - 1.00 
 - samochody cięŜarowe   - 1.60 
 - samochody cięŜarowe z przyczepą - 2.25 
 - autobusy     - 1.80 
 - autobusy przegubowe   - 2.25 
 - motocykle, rowery   - 0.30 

Po przeliczeniu poj. rzeczywistych na umowne określono okres szczytowy dla całego dnia pomiarowego. 
Wyniki pomiarów przedstawiono w postaci :.  

− wykresu strumieniowego ruchu dla wcześniej wyliczonej godziny szczytu porannego - 
(w poj.um / h) 

− tabulogramu ruchu dla wcześniej wyliczonej godziny szczytu porannego z uwzględnieniem 
struktury kierunkowej i rodzajowej  - (w poj.rz / h) 

− wykresu strumieniowego ruchu dla wcześniej wyliczonej godziny szczytu popołudniowego - 
(w poj.um / h) 

− tabulogramu ruchu dla wcześniej wyliczonej godziny szczytu popołudniowego z uwzględnieniem 
struktury kierunkowej i rodzajowej  - (w poj.rz / h) 

− wykresu wahań ruchu kołowego w całym okresie pomiarowym. 
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3. Stan istniejący – charakterystyka ruchu 
Ul. Chrobrego jest drogą powiatową, obsługuje głównie ruch lokalny. NatęŜenie ruchu kołowego 

w godzinach szczytu w przekroju drogi wynosi ok. 600-650 pojazdów umownych na godzinę. Szerokość 
jezdni wynosi ok. 6,5 metra. Po obydwu stronach jezdni są wyznaczone ciągi piesze. W rejonie 
rozpatrywanego przejścia znajduje się kościół oraz przystanki autobusowe. 

PołoŜenie przejść na tle układu komunikacyjnego miasta przedstawiono na rys. I-16-1188-01-01 
natomiast istniejącą organizację ruchu na rys. I-16-1188-01-02. 

4. Stan projektowany 

4.1 Oznakowanie i sygnalizacja 
W ramach niniejszego projektu skorygowano oznakowanie pionowe i poziome. Docelową 

organizację ruchu przedstawiono na rys. I-16-1188-01-03. 
 

4.2 Program sygnalizacji  
Dla rozwaŜanego skrzyŜowania opracowano typowy dwufazowy program sygnalizacji pracujący w 

trybie „ALL RED”. W stanie zasadniczym zamknięte są wszystkie grupy, zmiana stanu następuje po 
zgłoszeniu zapotrzebowania na sygnał zielony przez pojazdy lub pieszych. 

 
FAZA I - jest wywoływana przez pojazdy jadące w ciągu ul. Chrobrego (grupy K1, K2) i trwać moŜe 

przez czas nieokreślony, gdy nie ma zgłoszeń pieszych a wciąŜ są zgłoszenia ze strony 
pojazdów jadących tą drogą. W przypadku braku zgłoszeń kolizyjnych do grup K1 i K2 
sterownik zatrzymuje zliczanie czasu dla fazy po spełnieniu tz min (minimalna długość fazy). 
JeŜeli wystąpi zgłoszenie kolizyjne do grup K1 lub K2, sterownik sprawdza zajętość 
pozostałych pętli przypisanych grupom arteryjnym, w przypadku spełnienia warunku interwału 
dla pętli związanych z grupą K1 lub K2 wywołuje okres II światła zielonego rozpatrywanej fazy 
(stosując interwały 2 przewidziane dla okresu max Green). W przypadku niespełnienia 
warunków interwałów bądź osiągnięcia maksymalnej długości fazy sterownik przechodzi do 
realizacji następnej fazy. 

FAZA II   - jest wywoływana przez pieszych przyciskiem zgłoszeniowym.  
 
W przypadku wykrycia przez radarowy miernik pr ędkości przekroczenia zadanej prędkości (65 
km/h) przez pojazdy sterownik przechodzi do realizacji obsługi zgłoszenia przekroczenia prędkości. 

Obsługa zgłoszenia przekroczenia prędkości następuje tylko w przypadku spełnienia warunku 
minimalnej długości sygnału zielonego dla grup kołowych. Po wykryciu przekroczenia prędkości 
sterownik zamyka grupy kołowe na czas 5 sekund przy braku zgłoszeń pieszych lub przechodzi do 
obsługi grupy pieszej w przypadku jej zgłoszenia. 

W przypadku wykrycia przekroczenia prędkości w trakcie sygnału czerwonego dla grup kołowych, 
sterownik wstrzymuje otwarcie tych grup na czas 5 sekund lub przechodzi do obsługi grupy pieszej (o ile 
została zgłoszona). 

Przekroczenie prędkości powoduje zamknięcie obydwu grup kołowych (a nie tylko tej, w której 
została przekroczona prędkość). Takie rozwiązanie jest podyktowane względami bezpieczeństwa. 
Wielokrotnie zaobserwowano, Ŝe piesi oczekujący na sygnał zielony widząc sygnał czerwony dla grupy 
kołowej i zatrzymany pojazd wchodzą na przejście, mimo Ŝe sygnalizator pieszy wyświetla jeszcze 
sygnał czerwony. 
 

Program sygnalizacji wraz z układem faz zamieszczono na rys. I-16-1188-01-05.  
 

4.3 Czasy międzyzielone - obliczenia. 

Czasy międzyzielone zostały obliczone przy załoŜeniu konieczności zapewnienia ewakuacji 
pojazdów za punkt kolizji fazy kończącej i rozpoczynającej zgodnie z „Załącznikiem nr 3 do 
Rozporządzenia Ministra Infrastruktury Oraz Spraw Wewnętrznych i Administracji z dnia 3 lipca 2003 w 
sprawie szczegółowych warunków technicznych dla znaków i sygnałów drogowych oraz urządzeń 
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bezpieczeństwa ruchu drogowego i warunków ich umieszczania na drogach (Szczegółowe warunki 
techniczne dla sygnałów drogowych i warunki ich umieszczania na drogach). 

Wyniki obliczeń zamieszczono w Tabeli na rys. I-16-1188-01-05. 
 

4.4 Wykaz grup kolizyjnych i nadzorowanych 
Jako grupy kolizyjne naleŜy przyjąć grupy zgodnie z tabelą czasów międzyzielonych. 
Nadzorowaniem sygnałów (zielony oraz czerwony) naleŜy objąć wszystkie grupy kołowe i piesze 

(kontrola prądowa i napięciowa). 
 

4.5 Elementy detekcji . 
Elementami detekcji są: 
- dla grup kołowych – pętle wirtualne (detektory przejazdu i obecności) oraz radarowe mierniki 

prędkości – detektory przekroczenia zadanej prędkości, 
- dla grup pieszych – przyciski zgłoszeniowe. 
 
Parametry detektorów zestawiono w tabeli zmieszczonej poniŜej. Rozmieszczenie detektorów 

przedstawiono na rys. I-16-1188-01-04. 
 

Parametry detektorów ruchu. 
 

Dane główne Zgłoszenie Przedłu Ŝenie Inne funkcje 
Czas interwału w sek. 
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1 V1.1/0-20 K1 3,0 0,0   0,5 0,1     x   1)  

2 V1.2/45 K1   0,0   3,0 2,0       x   

3 V1.3/70 K1   0,0   3,0 2,0           

4 V2.1/0-20 K2 3,0 0,0   0,5 0,1     x     

5 V2.2/40 K2   0,0   2,3 1,6       x   

6 V2.3/60 K2   0,0   2,3 1,6           

7 RMP1 F4   0,0   0,5 0,1         2) 

8 RMP2 F4   0,0   0,5 0,1         2) 

 
V – pętle wirtualne – obszary videodetekcji 
RMP – radarowy miernik prędkości  
F4 – grupa fikcyjna 
Uwagi! 
1) Nie pamięta zgłoszenia 
2) Nie aktywny przez pierwsze 5 sekund sygnału zielonego w grupach K1 i K2 
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4.6 Dobowy plan pracy . 

Dobowy plan pracy: zgodnie z uwagami zamieszczonymi na rys. I-16-1188-01-05. 

4.7 Poziom swobody ruchu    
Obliczenia przepustowości wykonano dla godzinowych potoków ruchu z okresu szczytu. 
Wyniki obliczeń zamieszczono poniŜej. 

 
                                                                  ╔═WYNIKI DLA ═╗ 
                                                                  ║            ║ 
                                                                  ║   T=  50 s ║ 
╔═WLOT═PAS═ORGANIZACJA═NATEZENIE═STRATY═NAT-NAS═══X══PRZEPUSTOWOSC║            ║ 
║                        [P/h]   [s/P]  [P/hz]   [-]      [P/h]    ║ G[1]= 29 s ║ 
║  1    1      W          330     4.9    1850   0.29 7    1110     ║ G[2]= 11 s ║ 
║  2    1      W          230     4.6    1850   0.20 7    1110     ║            ║ 
╚═════════════════Globalne straty czasu =    0.78 h*P/h ═══════════╚════════════╝ 
G[1] – otwarte grupy kołowe 
G[2] – otwarte przej ście 
 
Oznaczenia wlotów: 
1 – ul. Chrobrego (E) 
2 – ul. Chrobrego (W) 

 

5. Przewidywany termin wprowadzenia 
Przewiduje się wprowadzenie docelowej organizacji ruchu w 3 kwartał 2016r – 2 kwartał 2017r . 
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II.  ZASILANIE, OKABLOWANIE I  OSPRZĘT SYGNALIZACYJNY 

1. Dane ogólne 

1.1 Podstawa opracowania : 
− Umowa zawarta między Powiatem Wodzisławskim a Biurem Studiów i Projektów Komunikacji 

Sp. z o.o. w Katowicach.  
− warunki przyłączenia wydane przez TAURON Dystrybucja pismem z dnia 09.06.2016, 

nr W/SKR/6634/2016 
− plan sytuacyjno-geodezyjny w skali 1:500 

1.2 Materiały wyj ściowe : 
− wizja w terenie, 
− plan sytuacyjno-geodezyjny w skali 1:500 
− obowiązujące normy, przepisy, oraz aktualne katalogi. 

 

1.3 Zakres opracowania : 
− zasilanie sterownika układu sygnalizacji  
−  lokalizacja sterownika, sygnalizatorów oraz rozprowadzenie sieci kablowej sterowniczej 

1.4 ZałoŜenia ogólne : 

− napięcie sieci zasilającej 230/400V;50 Hz 
− system dodatkowej ochrony przed poraŜeniem prądem elektrycznym: szybkie wyłączenie 

zasilania 
− zasilanie: kablowe z istniejącej sieci napowietrznej nN, poprzez projektowany zestaw złączowo-

pomiarowy 
− sieć niskiego napięcia  pracuje w układzie TN-C 

2. Opis techniczny 

2.1 Zasilanie 
  Przedmiotowa sygnalizacja świetlna  zasilana będzie  przyłączem kablowym z 

istniejącego słupa linii napowietrznej nN przy ul. Chrobrego /nr słupa 308945/. 
Linia napowietrzna AL 4x70 zasilana jest ze stacji transformatorowej SN/nN  W286 Radlin 

Bojowników/nN/1/5 - obwód Kowalski. 
Na słupie wykonane będzie przyłącze przewodem AsXSn 2x16 mm2 – do zestawu złączowo-

pomiarowego zabudowanego na słupie. 
Ze  skrzynki zestawu złączowo-pomiarowego  wyprowadzona będzie linia kablowa zasilająca 

sterownik, usytuowany w odległości 6 m od słupa,  wykonana kablem miedzianym typu YKY 4x6 mm2 , 
prowadzonym w kanalizacji kablowej.  

Kabel prowadzić po słupie pomiędzy szafką zestawu a terenem /do głębokości 0,5 m/ w rurze 
ochronnej  SV50/AROT.  

 
Schemat zasilania przedstawiono na rys. I-16-1188-01-08 natomiast trasę kabla zasilającego na rys. 

I-16-1188-01-05. 
 

2.2 Zestaw złączowo - pomiarowy 
Zgodnie z warunkami przyłączenia zestaw złączowo-pomiarowy typu ZK1e-1P-Sr wyposaŜony 

będzie z zabezpieczenie przedlicznikowe - rozłacznik bezpiecznikowy z bezpiecznikiem o wartości 16A, 
układ pomiaru rozliczeniowego energii elektrycznej – jednofazowy, jednostrefowy, bezpośredni /licznik 
energii elektrycznej, oraz zabezpieczenie zalicznikowe w postaci ogranicznika mocy wyposaŜonego w 
człon przeciąŜeniowy nadprądowy, bez członu zwarciowego - o wartości 16A. 

Nr projektowanego zestawu – 188342 
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2.3 Zabezpieczenia , ochrona przed poraŜeniem elektrycznym 
Sterownik sygnalizacji wyposaŜony będzie w ogranicznik przepięć typu 2, zabezpieczenie 

wyłącznikiem instalacyjnym S301B 6A, oraz wyłącznik ochronny róŜnicowoprądowy  
25A/30 mA.   
Sieć zasilająca pracuje w układzie TN-C, natomiast instalacja odbiorcza pracować będzie w układzie 

TN-S. Rozdziału przewodu PEN na PE i N naleŜy dokonać w szafce sterownika, a miejsce rozdziału 
uziemić. 

Ze względu na wymagania ochronników przepięciowych wartość rezystancji uziemienia winna być 
mniejsza od 10 om. 

Jako system ochrony przed poraŜeniem prądem elektrycznym zastosowano szybkie wyłączenie 
zasilania w układzie sieci TN. 

  

2.3.1 Obliczenia 

  a/ moc maksymalna sygnalizacji 

  P = 1000 W   Jb =  5,0 A 

Przyjęto zabezpieczenie   B 6A – dla sterownika, oraz 16A – zalicznikowe.  
  b/ skuteczność ochrony przeciwporaŜeniowej 
 
  Sprawdzenia dokonano wg wzorów / dla układu TN / 
   Uo > Ja x Zs 
  gdzie: Ja - prąd powodujący samoczynne zadziałanie urządzenia wyłączającego 
       w czasie 0,4 s – obwody odbiorcze 
           Zs - impedancja pętli zwarcia 
          Uo - napięcie znamionowe względem ziemi 

Sygnalizacja – wyłącznik instalacyjny B 10A 
   

Rs0 = 2 x 0,4 x 0,437 = 0,35 om 
Xs0 = 2 x 0,4 x 0,33 = 0,264 om 
Zs0 = 0,438 om - linia napowietrzna 
Zs1 = 2 x 10 / ( 55 x 6 ) = 0,061 om – kabel przyłącza sterownika 
Zs2 = 2 x 50 / ( 55 x 1,5 ) = 1,212 om - najdłuŜszy kabel sterowniczy 

  Ja = 5 x 6 A = 30 A 
 ( Zs0 +  Zs1 + Zs2 ) x Ja = 1,711 x 30 = 51,3 V < 220 V 

  c/ zabezpieczenie przed skutkami przeciąŜeń 
 
  kabel zasilający YKY 3x6 w kanalizacji kablowejw ziemi      Jz = 47 A 
  zabezpieczenie Jn = 16 A  
    Jb < Jn < Jz  5,0A < 16A < 47 A 
    J2 < 1,45 Jz  J2 = 1,6 x Jn 

         26 A < 68 A 

 d/ spadek napięcia na przyłączu 

  delta U = P x l/ (k x s )  gdzie: P – moc [kW] 
      l – długość [m] 
      s – przekrój [mm2] 
      k – współczynnik  k = 14,3 dla Cu i 230V 

delta U = 1,0 x 10 / (14,3 x 6) = 0,12 % < 5% 
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2.4 Sygnalizacyjne linie kablowe. 
 
Z szafy sterownika wyprowadzone będą: 

− sterownicze linie kablowe wykonane kablem typu YKSY Nx 1.5 mm2 , o ilości Ŝył wg rys. I-
16-1188-01-07  zasilające poszczególne sygnalizatory 

− sterownicze linie kablowe wykonane kablem typu YKSY 7 x 1.5 mm2  zasilające  przyciski 
zgłoszeniowe 

− linie kablowe zasilające wideodetektory wykonane kablem typu YLY 3x1,0 mm2  
− linie kablowe zasilające radarowe mierniki prędkości - EIA-RS-485 CAN 4x2x0,5 

 
Przebieg   kabli sterowniczych  w terenie przedstawiono  na rys. I-16-1188-01-05. 

2.5 Układanie kabli . 
 
Kable sterownicze oraz kabel zasilający prowadzone będą w całości kanalizacji kablowej. 
Kanalizację  naleŜy wykonać wg rys. rys. I-16-1188-01-06. 
 
Kanalizację naleŜy wykonać ze studniami typu SK1 prefabrykowanymi. Głębokość układania 

kanalizacji winna być taka, by pokrycie rur liczone od poziomu terenu do górnej krawędzi kanalizacji 
wynosiło minimum: 

- pod chodnikami i zieleńcami -  0.6 m, 
- pod jezdniami  - 0.9 m. 

 
Prace ziemne wykonywać ręcznie. 
Przejście pod jezdnią  - wykorzystać istniejący przewiert.  
 

2.6 Ochrona przed korozją. 
Wszystkie konstrukcje pod sygnalizatory tj. maszty, wysięgniki, bramy winny być ocynkowane 

ogniowo. 
Dla fundamentów betonowych oraz studzienek kablowych SKO-1g w zaleŜności od konkretnych 

warunków lokalizacyjnych , składników wód gruntowych, naleŜy wykonać zabezpieczenie antykorozyjne  
poprzez : nałoŜenie lepiku smołowego na zimno (pierwsza warstwa roztwór asfaltowy do gruntowania), 
oraz z lepiku asfaltowego na gorąco (następna warstwa) zgodnie z "Instrukcją zabezpieczeń przed korozją 
konstrukcji betonowych" 

Ponadto zestyki powinny być zabezpieczone przed korozją preparatem do ochrony elementów 
stykowych w układach elektrycznych, chroniącym przed korozją i utlenianiem oraz zapobiegającym 
iskrzeniu.. 

 

2.7 Fundamenty  
Sterownik posadowić na fundamencie dostarczonym przez producenta lub wykonać wg wytycznych 

producenta. Fundament pod maszt MS (wolnostojący) naleŜy wykonać metoda na mokro na placu 
budowy. 

Fundament pod MSW - wysięgniki wykonać zgodnie z zaleceniem wytwórcy wysięgników.  
 

2.8 Maszt MSW - wysięgnik . 
Z uwagi na moŜliwość zakupu  gotowych konstrukcji wsporczych  dla sygnalizatorów wraz z 

elementami do ich mocowania na rys. I-16-1188-01-09 przedstawiono jedynie ogólne wymiary 
kompletnego wysięgnika (bramy) wraz z wytycznymi dla jego ustawienia.  

 Przed wykonaniem belki górnej wskazane jest wcześniejsze wykonanie fundamentu, a następnie 
w terenie zmierzenie rzeczywistej (z uwagi na warunki terenowe) odległości osi fundamentu od 
krawęŜnika.  

 W razie innej odległości niŜ w dokumentacji skorygować projektowaną długość belki wysięgnika 
tak, aby sygnalizatory znajdowały się nad osią odpowiedniego pasa ruchu. 
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 Wysięgniki naleŜy ustawić przy pomocy dźwigu zwracając uwagę na połoŜenie wnęki słupa w 
stosunku do wykonanego chodnika oraz aby jego wychylenie od pionu nie było większe od 0,002 
wysokości masztu.  

2.9 Sterownik, latarnie sygnałowe  
Do sterowania sygnalizacją naleŜy zastosować sterownik umoŜliwiający realizację programu. 
 
Przewidziano następujące typy sygnalizatorów (wszystkie komory LED): 
 

- dla grup kołowych   - sygnalizatory ogólne   3 x 300 
- dla grup pieszych  -   2x200  

 
Sygnalizatory stojące (z boku słupa wysięgnika lub masztu)  mocować na konsolach 

przykręcanych bezpośrednio do słupa. Stosować mocowanie jedno lub dwupunktowe (zalecane) w 
zaleŜności od sposobu mocowanie przewidzianego przez producenta latarń.   

Sygnalizatory wiszące -  nad jezdnią montować na masztach MSW - wysięgnikach, z 
wykorzystaniem zawiesia. 

Dla detekcji ruchu pieszego zamontować przyciski zgłoszeniowe sensorowe z kontrolą przyjęcia 
zgłoszenia dowolnego typu. 

Przewiduje się jednostronne zasilanie latarń. W tym celu naleŜy wyjść kablem sterowniczym  typu 
YKSY  poprowadzić go  w kanalizacji kablowej, a pod drogami w przepustach  od sterownika do miejsca 
rozszycia, którym są: 
- dla masztów wolnostojących (MS) - listwy zaciskowe umieszczone we wnęce masztu  

- dla wysięgników (MSW) - listwy zaciskowe umieszczone we wnęce słupa wysięgnika 
 ( tzw. głowica przyziemna). 
 
Wszystkie otwory przez które przechodzi kabel zabezpieczyć dławikiem z materiału izolacyjnego, a 

wejścia z rur kanalizacji do studni kablowych , kanałów w fundamentach sterownika , wysięgników oraz 
masztów wolnostojących uszczelnić np. pianką poliuretanową.  

Połączenie sygnalizatorów ze sterownikiem wykonać wg listy połączeń zamieszczonej w dalszej 
części opracowania. Zestyki powinny być zabezpieczone przed korozją zgodnie z punktem 2.6. Listwy 
zaciskowe we wnękach masztów wolnostojących i wysięgnikach (bramach) naleŜy zabezpieczyć przed 
wilgocią.  

 

2.10 Elementy detekcji  
 
Do detekcji grup kołowych przewidziano system wideodetekcji. 
Na rys. I-16-1188-01-04 zaznaczono lokalizację pętli wirtualnych wraz z ich numeracją. 
Kamery naleŜy zamontować na wysokości  8,5 - 9m na przedłuŜeniu belki wysięgnika zgodnie z rys. 

I-16-1188-01-09. 
Obszary detekcji ustawić zgodnie z rys. I-16-1188-01-03. NaleŜy zaprogramować kierunkowość 

detekcji. 
Do detekcji ruchu pieszego zastosować przyciski zgłoszeniowe sensorowe z kontrolą przyjęcia 

zgłoszenia. 
 

3. Rozszycie kabli - lista połączeń 
 

1. Połączyć zaciski sterownicze szafy sterownika z latarniami sygnałowymi wg załączonej listy. 
Dopuszcza się stopniowanie ilości Ŝyły w kablach sterowniczych w miarę oddalania się od sterownika 

2. W kablu sterowniczym  typu YKSY wydzielić dwa przewody ochronne PE  łączące metalowe części 
sygnalizatorów (masztów) z uziemioną listwą PE. Przewody ochronne naleŜy dodatkowo uziemić na 
końcu kaŜdego kabla sygnalizacyjnego. 

3. Dodatkową ochronę przeciwporaŜeniową wykonać z wykorzystaniem wyłącznika róŜnicowo – 
prądowego  i przewodów PE 

4. W wysięgnikach od listwy zaciskowej do latarń zasilanie prowadzić kablem YKSY 5 x 1.5 mm
2 

5. Wewnątrz latarń zasilanie prowadzić przewodem LY 1.5 mm2. 
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Kabel nr: 1, YKSY 7 x 1,5mm2 0,6/1kV  

Nr Grupy Nr Sygnal. Sygnał Nr zacisku Nr śyły 

R 1-R 1 

Y 1-Y 2 

G 1-G 3 
K-1 1.1, 1.2 

N 1-N 4 

R 3-R 5 

G 3-G 6 P-3 3.1, 3.2 

N 3-N 7 
 
 

Kabel nr: 2, YKSY 7 x 1,5mm2 0,6/1kV  

Nr Grupy Nr Sygnal. Sygnał Nr zacisku Nr śyły 

R 2-R 1 

Y 2-Y 2 

G 2-G 3 
K-2 2.1, 2.2 

N 2-N 4 

R 3-R 5 

G 3-G 6 P-3 3.1, 3.2 

N 3-N 7 
 
 

Kabel nr: 3 i 4, YKSY 7 x 1,5mm2 0,6/1kV  

Nr Grupy Nr Sygnal. Sygnał Nr zacisku Nr śyły 

Przycisk 3-Przycisk 1 

Przycisk 3-Przycisk 2 

Kontrola 3-Kontrola 3 
P-3 Pz-3 

Kontrola 3-Kontrola 4 
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B. Część formalno-prawna 
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1. Spis uprawnień i zaświadczeń o przynaleŜności do izby inŜynierów budownictwa: 
 

1. mgr inŜ. Krzysztof Nowak   Uprawnienia budowlane nr: 136/82 

2. mgr inŜ. Krzysztof Nowak  Zaświadczenie o przynaleŜności do izby 
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2. Spis norm i wytycznych: 

 

A/ Instrukcje 

1. Załącznik nr 1 do Rozporządzenia Ministra Infrastruktury Oraz Spraw Wewnętrznych i Administracji z dnia 
3 lipca 2003 w sprawie szczegółowych warunków technicznych dla znaków i sygnałów drogowych oraz 
urządzeń bezpieczeństwa ruchu drogowego i warunków ich umieszczania na drogach ( Znaki drogowe pionowe 
) 

2. Załącznik nr 2 do Rozporządzenia Ministra Infrastruktury Oraz Spraw Wewnętrznych i Administracji z dnia 
3 lipca 2003 w sprawie szczegółowych warunków technicznych dla znaków i sygnałów drogowych oraz 
urządzeń bezpieczeństwa ruchu drogowego i warunków ich umieszczania na drogach ( Znaki drogowe poziome 
) 

3. Załącznik nr 3 do Rozporządzenia Ministra Infrastruktury Oraz Spraw Wewnętrznych i Administracji z dnia 
3 lipca 2003 w sprawie szczegółowych warunków technicznych dla znaków i sygnałów drogowych oraz 
urządzeń bezpieczeństwa ruchu drogowego i warunków ich umieszczania na drogach ( Szczegółowe warunki 
techniczne dla sygnałów drogowych i warunki ich umieszczania na drogach ). 

 

B/ Normy  

1. PN-93/E-90401 - Kable elektroenergetyczne o izolacji z tworzyw termoplastycznych w powłoce polwinitowej 
na napięcie znamionowe 0,6/1 kV [14] 

2. PN-93/E-90400 - Kable elektroenergetyczne o izolacji z tworzyw termoplastycznych w powłoce polwinitowej 
na napięcie znamionowe 0,6/1 kV 

3. PN-93/E-90403 - Kable sygnalizacyjne o izolacji z tworzyw termoplastycznych i powłoce polwinitowej na 
napięcie znamionowe 0,6/1 kV . 

4. PN-EN 60228:2007 - śyły przewodów i kabli 

5. PN-EN 60332-1:2005 - Badania palności kabli i przewodów elektrycznych oraz światłowodowych 

6. PN-75/E-05100 - Elektroenergetyczne linie napowietrzne . Projektowanie i badania  

7. PN-91/E-05160/01 – Rozdzielnice i sterownice niskonapięciowe. Wymagania dotyczące zestawów badanych 
w pełnym i niepełnym zakresie badań  

8. PN-76/E-05125 - Elektroenergetyczne linie kablowe. Przepisy budowy . 

9. PN-55/E-05021 - Urządzenia elektroenergetyczne. Wyznaczenie obciąŜalności przewodów i kabli  

10. PN-80/H-74219:1980 - Rury stalowe bez szwu walcowane na gorąco ogólnego zastosowania 

11. PN-EN 10210-2:2007 - Kształtowniki zamknięte wykonane na gorąco ze stali konstrukcyjnych niestopowych i 
drobnoziarnistych. Część 2 - Tolerancje, wymiary i wielkości statyczne  

12. PN-80/B-03322 - Fundamenty konstrukcji wsporczych. Obliczenia statyczne i projektowanie  

13. PN-EN 197-1  -  Cement portlandzki 

14. PN-68/B-06050 - Roboty ziemne budowlane  
15. PN-86/B-02480 - Grunty budowlane. Właściwości, gatunki i rodzaje. Geotechnika. Roboty ziemne. Ogólne 

wymagania.  
16. PN-74/B-04452 - Grunty budowlane. Miejsce kontroli.  
17. PN-88/B-04481 - Grunty budowlane. Kontrola próbek. 
18. BN-77/8931-12  - Oznaczenie wskaźnika zagęszczenia gruntów [24]. 
19. PN-63/B-06251 - Roboty betonowe i Ŝelbetowe. Wymagania techniczne 
20. PN-88/B-32250 - Materiały budowlane . Woda do betonowania i zapraw .[7] 

21. PN-86/O-79100 - Opakowania transportowe. Odporność na naraŜenia mechaniczne. Wymagania i badania [18] 

22. PN-90/B-03200 - Konstrukcje stalowe .Obliczenia statyczne i projektowanie . 

23. PN-80/C-89205 - Rury z nieplastykowanego polichlorku winylu [9] 

24. PN-81/C-89203 - Kształtki z nieplastykowanego polichlorku winylu [8] 

25. PN-EN 50086-2-4 – Osłony do układania w ziemi 

26. PN-EN 50086-2-4 Systemy rur instalacyjnych do prowadzenia przewodów. Część 2-4: Wymagania 
szczegółowe dla systemów rur instalacyjnych układanych w ziemi 
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27. BN-83/8836-02 – Przewody podziemne. Roboty ziemne . Wymagania i badania przy odbiorze [23] 

28. BN-68/6353-03 - Folia kalandrowana techniczna z uplastycznionego polichlorku winylu [20] 

29. BN-88/6731-08 – Cement. Transport i przechowywanie [21] 
30. PN-EN 13242  - Kruszywa mineralne do nawierzchni drogowych . Piasek  
31. PN-EN 206-1   - Beton zwykły 

32. BN-73/8984-05- Kanalizacja kablowa. Ogólne wymagania i wymiary . 

33. PN-91/E-05009/41 - Zabezpieczenie przeciwporaŜeniowe . Szybkie wyłączanie zasilania. 

34. PN-87/E-90054 i DIN-VDE 0281-3 - Przewody elektroenergetyczne ogólnego przeznaczenia do układania na 
stałe. Przewody jednoŜyłowe o izolacji polwinitowej 

35. PN-EN 12620   – Kruszywa mineralne do betonu 

36. PN-85/B-23010 – Domieszki do betonu. Klasyfikacja i określenie [5] 

37. PN-EN 1916:2005/AC:2007 - Rury i kształtki z betonu niezbrojonego, betonu zbrojnego włóknem stalowym 
i Ŝelbetowe. 

38. PN-88/B-04300  Cement. Metody badań. Charakterystyki. 

39. PN-688-23001           Kruszywa mineralne do betonu. Test. 

40. PN-76/B-06714/12    Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie zawartości  zanieczyszczeń obcych.   

41. PN-75/H-93200.00 - Walcówka i pręty stalowe okrągłe walcowane na gorąco. Wymiary 

42. PN-76/H-92325       - Bednarka stalowa bez pokrycia lub ocynkowana 

43. PN-87/E-90056 - Przewody elektroenergetyczne ogólnego przeznaczenia do układania na stałe. Przewody o 
izolacji i powłoce polwinitowej okrągłe 

44. PN-E-90500-3:2001 - Przewody o izolacji polwinitowej na napięcie znamionowe nie przekraczające 450/750 
V - Przewody bez powłoki do układania na stałe 

45. PN-E-90500-7:2001 - Przewody o izolacji polwinitowej na napięcie znamionowe nie przekraczające 450/750 
V - Przewody jednoŜyłowe bez powłoki, do połączeń wewnętrznych, o temperaturze Ŝyły 90 stopni C 

46. PN-EN 12368: 2006+A1:2009  - Urządzenia do sterowania ruchem drogowym. Sygnalizatory 

 
 

3. Spis warunków technicznych i uzgodnień: 
 
1. Uzgodnienie usytuowania projektowanych sieci uzbrojenia terenu – protokół z narady koordynacyjnej 

z dnia 22 Lipca 2016 r. w Starostwie Powiatowym w Wodzisławiu Śląskim 

2. Uzgodnienie Tauron Dystrybucja S.A. – pismo nr TDO/11/OMD/WK/3102/S16/047401/2016 z dnia 
14.07.2016r. 

3. Uzgodnienie Orange Polska Hurt – pismo nr TODDKA.IT.211-50117/16 z dnia 27.07.2016r. 

4. Uzgodnienie Przedsiębiorstwa Wodociągów i Kanalizacji Spółka z o.o. – pismo nr TT/4667/4719/2016 z dnia 
12.07.2016r. 

5. Uzgodnienie Powiatowego Zarządu Dróg w Wodzisławiu Śląskim z siedzibą w Syryni – pismo nr 
ZP.5334.48.2016 z dnia 13.07.2016r. 

6. Opinia projektu organizacji ruchu wydana przez Komendę Powiatową Policji w Wodzisławiu Śląskim pismem 
nr L.Dz. R-978/16 z dnia 28.07.2016r. 

7. Opinia projektu organizacji ruchu wydana przez Powiatowy Zarząd Dróg w Wodzisławiu Śląskim z siedzibą w 
Syryni – pismo nr ZU.4210.24.2016 z dnia 22.07.2016r. 

8. Warunki przyłączenia do sieci wydane przez Tauron Dystrybucja S.A. – pismo nr W/SKR/6634/2016 z dnia 
09.06.2016r. 

9. Zatwierdzenie projektu organizacji ruchu przez Starostę Powiatu Wodzisławskiego - pismo 
WKT.7121.1.59.2016 z dn. 12.08.2016 
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C. Część graficzna 
 


