
Tabela czasów miêdzyzielonych
dla grup kolizyjnych
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zg³oszenie RMP

* Grupa P3 otwierana tylko w przypadku zg³oszenia

zg³oszenie RMP

5 0-26

5 0-26

23 24

23 24

1 8 12

14 19

Program sygnalizacji œwietlnej
Algorytm sterowania

K1 1.1, 1.2

0

K2 2.1, 2.2

0

P3 3.1, 3.2

0

F4

0

Tc max = 50Grupa Nr sygn.

K1 1.1, 1.2

0 1 10 13

K2 2.1, 2.2

0 1 10 13

P3 3.1, 3.2

0 15 22

F4

0 10 15

Przyk³ad obs³ugi zg³oszenia przekroczenia prêdkoœci
w trakcie sygna³u zielonego dla grup ko³owych

Przyk³ad obs³ugi zg³oszenia przekroczenia prêdkoœci
w trakcie sygna³u czerwonego dla grup ko³owych

Grupa Nr sygn.

K1

0

K2

0

P3

0

F4

0

Grupa

501 30 33

501 30 33

5035 42 46

50

K1=R; K2=R; P3=R

Stan zasadniczy - Wszystko czerwone

K1=YR; K2=YR

K1=Y; K2=Y

K1=Y; K2=Y

P3=G

P3=G

P3=Gp

P3=Gp

czas trwania 1s

czas trwania 3sek.

czas trwania 3sek.

czas trwania TgP3

czas trwania TgP3

czas trwania 4sek.

czas trwania 4sek.

K1=R; K2=R

dR<5sek.

K1=R; K2=R

Z1 lub Z2

Z3

Z3

TM3.1 i
TM3.2

TM1.3 i
TM2.3

TM1.3 i
TM2.3

TG>=TGmin

TG<TGmax

TG=TGmin

Z3

RMP

RMP

Z1 lub Z2

Tak

Tak

Tak

Tak

Tak

Tak

Tak

Tak

Tak

Tak

Tak

Tak

Tak

Nie

Nie

Nie

Nie

Nie

Nie

Nie

Nie

Nie

Nie

Nie

Nie

K1=G; K2=G

*1

*2

*3

*4

*1 - obs³uga zg³oszeñ ko³owych

*2 - obs³uga zg³oszeñ pieszyñ

*3 - obs³uga zg³oszenia przekroczenia prêdkoœci

*4 - obs³uga zg³oszeñ pieszyñ w przypadku

wykrycia przedkroczenia prêdkoœci

- K1 - sygna³ w grupie K1

- K2 - sygna³ w grupie K2

- P3 - sygna³ w grupie P3

- Z1- zg³oszenie grupy K1

- Z2- zg³oszenie grupy K2

- Z3- zg³oszenie grupy P3

- TM1.3 - zachowany minimalny czas miêdzyzielony

pomiêdzy grupami K1 (ewakuacja) i P3 (wejœcie)

- TM2.3 - zachowany minimalny czas miêdzyzielony

pomiêdzy grupami K2 (ewakuacja) i P3 (wejœcie)

- TM3.1 - zachowany minimalny czas miêdzyzielony

pomiêdzy grupami P3 (ewakuacja) i K1 (dojazd)

- TM3.2 - zachowany minimalny czas miêdzyzielony

pomiêdzy grupami P3 (ewakuacja) i K2 (dojazd)

- R - sygna³ czerwony

- Y - sygna³ ¿ó³ty

- YR - sygna³ ¿ó³to-czerwony

- G - sygna³ zielony

- Gp - sygna³ zielony pulsuj¹cy

- TG - czas trwania sygna³u zielonego w grupach ko³owych

- TGmin - minimalny czas sygna³u zielonego w grupach ko³owych

- TGmax - mkasymalny czas sygna³u zielonego w grupach ko³owych

- RMP - sygna³ radarowego miernika prêdkoœci o przekroczeniu

za³o¿onej prêdkoœci grup ko³owych

- TgP3 - za³o¿ona d³ugoœæ sygna³u zielonego, ci¹g³ego dla grupy

pieszej (bez zielonego pulsuj¹cego)

- dR - d³ugoœæ trwania sygna³u zielonego w grupach ko³owych

Uwagi!

1) Grupy K1 i K2 zg³aszaj¹ siê i podtrzymuj¹ siê wzajemnie.

2) Obsuga faz, na które nie ma zapotrzebowania zostaje pominiêta.

3) Wykrycie przekroczenia prêdkoœci przez kieruj¹cych pojazdami  (zg³oszenie RMP) powoduje

zakoñczenie fazy 1.

4) Radarowe Mierniki Prêdkoœci (RMP) nie aktywne w ci¹gu pierwszych 5 sekund  sygna³u

zielonego oraz sygna³u ¿ó³to-czerwonego dla grup ko³owych.

5) RMP zg³aszaj¹ grupê F4 (fikcyjn¹)

6) dobowy plan pracy - ca³odobowo w trybie kolorowym.

Uk³ad faz

Stan zasadniczy - Wszystko czerwone

K1

K2Faza 1 Faza 2

P3

Program sygnalizacji œwietlnej wraz z uk³adem faz.
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